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複製される方へ
　精密工学会では，複写複製及び AI 利用に
係る著作権を一般社団法人学術著作権協会に
委託しています．当該利用をご希望の方は，

（社）学 術 著 作 権 協 会（https://www.jaacc.
org/）が提供している許諾システムを通じて
ご申請ください．
　尚，著作物の転載のような上記以外の許諾
は直接本会へご連絡ください．公益社団法人　精密工学会

102-0073　東京都千代田区九段北 1-5-9 九段誠和ビル 2F
TEL.03-5226-5191（代）／FAX.03-5226-5192　URL https://www.jspe.or.jp/
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上記論文は J-STAGE（科学技術情報発信・流通総合システム）でも会員・会員外を問わ
ず，公開されています．

https://www.jstage.jst.go.jp/browse/jjspe/-char/ja


