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次号予告
■特集
「スマートものづくりの最新動向～知
能化が進むものづくり～」

DX で進化が加速する機械加工と工作
機械の知能化

非接触機上計測機能による 5 軸加工
機の加工効率化推進

スマートファクトリ実証に向けた取り
組み

ベンディングマシンのスキルレス化へ
の挑戦

アイトラッキングにより獲得した技能
を活用した工程設計

■グラビア＆インタビュー
アルム株式会社
■私の歩んできた道
中村 隆（3回目）
■はじめての精密工学
高エネルギー密度ビーム照射による材
料表面の高機能化

■研究所・研究室紹介
防衛大学校 機械システム工学科 マ
イクロマシン研究室

表紙デザイン：青木 友弥

★★★★★★★★★★★★★★★★★★★★★★★★★★★★★★★★★★

特 集 磁気浮上技術の最前線

展 望

■磁気浮上―その歩みと展がり― 水野 毅㌀㌀㌀㌀㌀㌀㌀㌀㌀㌀㌀㌀㌀㌀799

解 説
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■超小型セルフベアリングモータの小児用補助人工心臓への応用

長 真啓／増澤 徹㌀㌀㌀㌀㌀㌀㌀㌀㌀㌀㌀㌀㌀㌀817

■磁気浮上システムを用いた住宅の制振技術 上野 哲㌀㌀㌀㌀㌀㌀㌀㌀㌀㌀㌀㌀㌀㌀822

■私の歩んできた道
さまよう研究 連載第 2回／全 3回 中村 隆㌀㌀㌀㌀㌀㌀㌀㌀㌀㌀㌀㌀㌀㌀832

■グラビアとインタビュー 精密工学の最前線
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公益財団法人鉄道総合技術研究所 富田 優
インタビュア：土方 亘

■はじめての精密工学
中性子科学への招待 細畠 拓也㌀㌀㌀㌀㌀㌀㌀㌀㌀㌀㌀㌀㌀㌀826

■研究所・研究室紹介
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●精密工学会創立90周年記念特集号（2024年 1月号）
「名刺スタイル紹介ページ」募集開始のお知らせ
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複写される方へ
本誌に掲載された著作物を複写したい方

は，(株)日本複写権センターと包括複写許諾
契約をされている企業の方でない限り，著作
権者から複写権等の行使の委託を受けている
次の団体から許諾を受けてください．
107-0052 東京都港区赤坂 9-6-41
乃木坂ビル 一般社団法人学術著作権協会
電話：03-3475-5618，FAX：03-3475-
5619
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著作物の転載・翻訳のような，複写以外の許
諾は，直接本会へご連絡下さい．
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■細径管路内走行のための移動ロボット脚駆動機構の小型化検討 839
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■バレル工具に対応した 5軸制御加工のための工具経路補間手法の開発 850
上山尊丈，森重功一
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