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次号予告
■特集
「インフラシステムの予防安全を支え
る計測技術」

インフラ診断技術の展望
新幹線の早期地震防災システム
衛星 SAR（ALOS-2）によるダムの
変位計測

橋梁の近接目視点検を支援する飛行ロ
ボットシステムの開発

サンプリングモアレ法を用いた橋梁の
変形分布計測

低周波振動測定装置を用いた加速度計
の高精度評価について

■グラビア＆インタビュー
首都高速株式会社
■私の歩んできた道
岸浪建史（1回目）
■はじめての精密工学
頭を強打すると何が起こるのか
■研究所・研究室紹介
東京電機大学未来科学部 ロボット・
メカトロニクス学科 知能機械シス
テム研究室（中村研究室）

表紙デザイン：菓子井 組人
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特 集 人間と機械をつなぐ精密機械～ブレイン・
マシン・インタフェースの最前線

展 望

■ Brain-Machine Interface がつくる未来の社会 長谷川良平㌀㌀㌀㌀㌀㌀㌀㌀㌀㌀㌀㌀㌀㌀983

解 説

■入力型BMI：人工網膜 神田 寛行／不二門 尚㌀㌀㌀㌀㌀㌀㌀㌀㌀㌀㌀㌀㌀㌀988

■人工内耳の現状と展望 太田 岳／任 書晃／日比野 浩㌀㌀㌀㌀㌀㌀㌀㌀㌀㌀㌀㌀㌀㌀992

■ BMI のための脳活動計測システム 鈴木 隆文㌀㌀㌀㌀㌀㌀㌀㌀㌀㌀㌀㌀㌀㌀996

■ BMI 出力デバイス―人と機械が相互に適応できる技術を目指して―

横井 浩史／姜 銀来㌀㌀㌀㌀㌀㌀㌀㌀㌀㌀㌀㌀1000

■筋電位・眼電位・脳波による電動車いすの操縦 石井 千春㌀㌀㌀㌀㌀㌀㌀㌀㌀㌀㌀㌀1006

■筋電インタフェース技術とロボット義手

辻 敏夫／古居 彬／中村 豪㌀㌀㌀㌀㌀㌀㌀㌀㌀㌀㌀㌀1010

■私の歩んできた道
マイクロ加工の追究 連載第 3回／全 3回 増沢 隆久㌀㌀㌀㌀㌀㌀㌀㌀㌀㌀㌀㌀1020

■グラビアとインタビュー 精密工学の最前線
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インタビュア：朱 疆／田中 秀岳

■はじめての精密工学
データマイニングを活用したモノづくりの意思決定支援 児玉 紘幸㌀㌀㌀㌀㌀㌀㌀㌀㌀㌀㌀㌀1014

■研究所・研究室紹介
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は，(株)日本複写権センターと包括複写許諾
契約をされている企業の方でない限り，著作
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論文
■Proposal and Evaluation of On-Machine Measurement System for Square End Milling in Machining Center by Acoustic

Emission Technique 1025
Toshihiko KOGA, Alan HASE, Keiichi NINOMIYA, Masaki WADA, Hiroshi MISHINA and Katsuyuki KONISHI

■制御周期のナイキスト周波数を超える共振周波数を有するDDテーブル駆動系の振動モードの特定による連続軌跡制御の高
精度化 1033

岩下平輔，飯島一憲，園田直人

■相対加速度を利用した帯域制限外乱/内乱相殺による振動抑制制御 1041
山田雄基，柿沼康弘

上記論文は J-STAGE（科学技術情報発信・流通総合システム）にて会員・会員外を問わ
ず，公開されています．
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